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L'Ingegnere Meccanico

La sua preparazione e fra le piu solide, complete, versatili e apprezzate dal
mondo del lavoro. Le sue competenze non riguardano solo la progettazi-
one e la produzione di macchine, impianti, sistemi complessi, beni di con-
sumo e servizi, ma sl estendono anche agll aspettl organizzativi ed
economico-gestionall e alle applicazionl piu avanzate nel settorl della
robotica, della meccatronica, dell'automazione, dell'energia.

Obiettivi formativi

Il Corso di Laurea 1n Ingegneria Meccanica per I'Automazione fornisce
formazione scientifica di base, ma anche specifiche conoscenze profes-
sionall assoclate alle sequentl aree tematiche: progettazione meccanica -
sistemi termici, energetici, fluidodinamici e ambientall - implanti indus-
triall e tecnologla meccanica - controllo e misure - sistemi per l'automazi-
one, la meccatronica e la robotica.



Sbocchi occupazionali

La quasi totalita del laureati di primo e secondo livelloin Ingegneria Mec-
canica trova lavoro entro 12 mesi da conseguimento del titolo (www.al-
malaurea.it). I principali shocchi occupazionali riguardano industrie mec-
caniche ed elettromeceaniche, aziende ed enti per la conversione dell'en-
ergla, Imprese implantistiche ‘e cantieristiche, industrie per l'automazi-
one, la robotica e la meccatronica, imprese per la produzione di beni,
lI'nstallazione ed 1l collaudo, la manutenzione e la gestione di macchine,
linee e reparti di produzione, soclieta di energia.

Per le modalitaed 1 contenuti didattici forternente orientati alle discipline
di base e caratterizzantl previste, 1 laureatl in Ingegneria Meccanica per
I'Automazione sono ben preparatl per la prosecuzione degli studi nelle
Lauree Magistrali nel settorl dell'Tngegneria Meccanica, dell’Automazione
e della Robotica.

Progressione negli studi universitari

[l corso di laurea in Ingegneria Meccanica per I'Automazione forma inge-
gneri con una solida base fisico-matematica e capacita di rapido inseri-
mento nel mondo del lavoro. 1l primo anno e dedicato alle basi scienti-
fiche e informatiche, con lintroduzione di materie ingegneristiche. 1
secondo anno approfondisce le conoscenze fondamentall In meccanica,
tecnologia e sistemi energeticl. Il terzo anno si concentra su ambitl speci-
fic1 dell'automazione: meccatronica, robotica, controllo e progettazione
3D. La prova finale puo svolgersi in laboratorio o in azienda, per applicare
e arricchire le competenze acquisite.

Requisiti di ammissione

Periscriversi al Corso di Laurea in Ingegneria Meccanica per 'Automazi-
One occorre essere In possesso del diploma di scuola secondaria superi-
ore o di altro titolo conseguito all'estero riconosciuto 1doneo.

Programma di studio
Corso di Laurea in Ingegneria Meccanica per I'Automazione

1° anno

+ Analisi matematical9 CFU

- Fisica generale 12 CFU

+ Geometria 6 CFU

» Disegno tecnico industriale 6 CFU

+ Lingua inglese B2 3 CFU

+ Chimica 5 CFU

+ Fondamenti di informatica 6 CFU

« Materiali per la meccatronica 5 CFU
« Soft skills 2 CFU

2° anno

« Fisica tecnica 9 CFU

+ Meccanica applicata alle macchine 9 CFU

« Elettrotecnica 6 CFU

+ Elettronica 6 CFU

+ Tecnologia meccanica 6 CFU

+ Analisi matematica 2 9 CFU

* Macchine 6 CFU

+ Sistemi energetici 6 CFU

« Fondamenti di costruzione di macchine 5 CFU

3° anno

« Azionamenti elettrici 6 CFU

+ Elementi costruttivi delle macchine 5 CFU

+ Programmazione di sistemi meccatronici 5 CFU

+ Dinamica e controllo dei sistemi meccatronici 5 CFU
+ Fondamenti di robotica 5 CFU

« Misure e strumentazione 6 CFU

« Prototipazione virtuale per la robotica e 'automazione 6 CFU
« Sistemi di controllo per la meccatronica 5 CFU

« Impianti meccanici 6 CFU

« Crediti a scelta dello studente 12 CFU

+ Prova finale 3 CFU



